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Poznamky




Koncové spinace

Vseobecné technické udaje

Specifikacie, smernice a normy

Vyrobky SEZ uvedené v tomto katalégu sua
skon3truované a vyrabané v sdlade s pravidlami
stanovenymi v medzinarodnych publikaciach IEC
a eurépskou normou EN.

Medzinarodné 3pecifikacie

Medzindrodna elektrotechnickd komisia (IEC),
ktora je sucastou Medzindrodnej organizacie pre
normalizaciu (ISO), vydava publikacie IEC, ktoré
posobia ako zaklad pre svetovy trh.

Eurépske Specifikacie

Eurépsky vybor pre normalizaciu v elektrotechnike
(CENELEC), ktory zoskupuje 18 eurdpskych krajin,
vyddva eurépske normy (EN) pre priemyselné
zariadenia pracujuce pri nizkom napati.

Tieto eurépske normy sa len malo liSia od
medzinarodnych noriem IEC a pouZivaju podobny
systém Ccislovania. To isté plati pre Statne normy.
Rozporné Statne normy sa rusia.

Harmonizované eurépske Specifikacie

Eurépsky vybory pre normalizaciu (CEN a CENELEC),
ktoré zoskupuji 18 eurdépskych krajin, vydavaju
eurépske normy (EN) tykajice sa bezpecnosti
strojovych zariadeni.

Eurépske smernice

Zaruka vol'ného pohybu tovarov v rdmci Eurépskeho
spolocenstva predpokladd odstranenie vsetkych
rozdielov v predpisoch medzi clenskymi Statmi.
Eurépske smernice stanovuji spolo¢né pravidla,
ktoré st zahrnuté v legislative kazdého 3tatu, pricom
predpisy, ktoré su s tymito pravidlami v rozpore sa
zrusuju.

V tejto oblasti existuju tri hlavné smernice:

° Smernica 73/23EHS pre nizkonapatové
zariadenia, v zneni smernice 93/68/EHS, ktora
sa tyka elektrickych zariadeni s napatim medzi 50
a 1000V pre striedavy prud a medzi 75 a 1500V pre
jednosmerny prad. Tato smernica urcuje, Ze zhoda
s poziadavkami, ktoré stanovuje, sa ziskava, ked' sa
zariadenie zhoduje s normami harmonizovanymi
na eurdpskej drovni: pre koncové spinace su to
normy EN 60947-1 a EN 60947-5-1.

° Smernice prestrojové zariadenia89/392/EHS, 91/
368/EHS, 93/44/EHS, 93/68/EHS — urcujd hlavné
poZiadavky pre bezpecnosta ochranu zdravia, ktoré

sa tykaju konstrukcie a vyroby strojovych a inych
zariadeni vratane bezpecnostnych komponentov
v krajindch Eurépskej Gnie.

° Smernica 89/336/EHS pre elektromagneticku
kompatibilitu, v zneni smernice 92/31/EHS
a smernice 93/68/EHS, ktoré sa tykaju vsetkych
elektrickych zariadeni, ktoré méZzu sposobit
elektromagnetické rusenie.

Vyznam oznacenia CE

oznacenie CE:
° nesmie byt zamienané s oznacenim kvality.

° umiestnené na vyrobku je dokladom zhody s eu-
répskymi zariadeniami tykajacimi sa tohto vyrob-
ku.

° je sucastou administrativnych postupov a zarucuje
vol'ny pohyb vyrobku v rdmci Eurépskeho spolo-
censtva.

Eurépske normy

° EN 50005
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napatia na
priemyselné ucely. Oznacovanie svoriek a rozliso-
vacie Cisla. VSeobecné pravidla (CEl 17-17).

° EN 50013
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napatia na
priemyselné ucely. Oznacovanie svoriek a rozliso-
vacie Cisla na urcité riadiace spinace (CEl 17-17).

° EN 50041
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napatia na
priemyselné Gcely. Ovlddacie spinace. Polohové
spinace 42,5 x80. Rozmery a parametre.

° EN 50047
Spinacie a riadiace zariadenia nizkeho napatia na
priemyselné Gcely. Ovlddacie spinace. Polohové
spinace 30x55. Rozmery a parametre.

° EN 60947-1
Nizkonapatové spinacie a riadiace zariadenia. Cast
1: VSeobecné pravidla (CEl EN 60947-1).

°© EN 60947-5-1
Nizkonapatové spinacie a riadiace zariadenia. Cast
5-1: Pristroje riadiacich obvodov a spinacie prvky.
Elektromechanické pristroje riadiacich obvodov.

° EN 60529 Stupne ochrany krytom (IP kéd).

° EN 61058-1
Spinace na spotrebice. Cast 1: Vieobecné poZia-
davky.

Harmonizované eurépske normy
Tieto normy su spolo¢né pre vietky krajiny Eurépskej
unie a EFTA (eurépskej zény volného obchodu).




Boli pripravené (projekt prEN) a zapisané (konecny
text EN) eurépskymi vybormi pre normalizdciu CEN
alebo CENELEC. Harmonizované eurépske normy
boli navrhnuté tak, aby bolo moZné urcit, ktoré
pravidla a technické prostriedky sa maju pouZit na
splnenie hlavnych bezpecnostnych poZiadaviek pre
strojové zariadenia a tym zarucit zhodu so smernicou
pre strojové zariadenia. Dodrzanie harmonizovanych
eurépskych  noriem je predpokladom zhody
s prisluSnou smernicou.

Eurépske normy, ktoré sa vztahuji na bezpec¢nost

strojovych zariadeni sa delia do skupin (typy A, B
aC).
Normy typu A - zakladné normy:
stanovuju zasady konstrukcie a vieobecné aspekty
platné pre vietky typy strojovych zariadeni.
° EN 1050
Bezpecnost strojov. Principy posudzovania rizika.
Normy typu B - skupinové normy:
° EN 60204-1
Bezpecnost strojovych zariadeni. Elektrické
zariadenia strojov. Cast 1: Vieobecné poZiadavky
°© EN 954-1
Bezpecnost strojov. Bezpecnostné Casti riadiacich
systémov. Cast 1: V3eobecné z4sady navrhovania
° EN 1088
Bezpecnost strojov. Blokovacie zariadenia
ochrannych krytov. Zasady navrhovania a vyberu

Normy typu C:
osobitné normy alebo normy pre skupiny strojovych
zariadeni, ktoré uvadzaju podrobné bezpecnostné
$pecifikacie vztahujlce sa na zariadenie alebo
skupinu zariadeni.
° EN 81-1
Bezpecnostné pravidla na konstrukciu a montaz
vytahov. Cast 1: Elektrické vytahy.

Terminoloégia

Dvojita izoldcia O

Materialy Il. triedy podla IEC 536 su konStruované
s dvojitou izolaciou. Toto opatrenie spociva v zdvojeni
funkenej izolacie pridanim dal3ej izolacnej vrstvy pre
odstranenie rizika Urazu elektrickym pridom, vdaka
¢omu nie je potrebna ind ochrana. Ziadna vodiva

Cast ,dvojito izolovaného” materialu by nemala byt

pripojena na ochranny vodic.

Nutené rozopinanie S

Koncovy spina¢, s jednym alebo viacerymi
rozopina¢mi kontaktov, ma nutené rozopinanie, ked’
spinaci prvok zabezpeci Gplné rozopnutie kontaktu.

Pre pohyb, ktory oddeluje kontakty, musi existovat

nateny pohon, bez akéhokol'vek pruzného elementu
(napriklad pruzin) medzi pohyblivymi kontaktmi

a hrotom odpajacieho clena,
odpadjacia sila.

Ndtené rozopinanie sa nevztahuje na kontakty NO.
Koncové spinace s nutenym rozopinanim moZu
byt vybavené okamihovymi alebo neokamihovymi
kontaktnymi prvkami. Ak sa md na tom istom
ovladacom spinaci s nitenym rozopinanim pouZzivat
viac kontaktov, musia byt navzdjom elektricky
oddelené. Ak nie st oddelené, moZe sa pouZit len
jeden kontakt.

Kazdy ovladaci spinac s natenym rozopinanim musi
byt na vonkajsej strane oznaceny neodstranitefnym
symbolom: é

na ktory pdsobi

Okamihové kontakty

Okamihové kontakty su charakterizované polohou
prepnutia, ktord sa liSi od pracovnej polohy (roz-
dielovy pohyb). Okamihové rozpojenie pohyblivych
kontaktov je nezdvislé od rychlosti odpajacieho cle-
na spinaca a prispieva k pravidelnej elektrickej pre-
vadzke aj pri nizkych rychlostiach odpajacieho ¢lena

spinaca.
%
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nidtené rozopnutie

stav pokoja zmena kontaktu

Neokamihové kontakty

Neokamihové kontakty si charakterizované polohou
rozopnutia, ktora je rovnaka ako pracovna poloha.
Rychlost spinacieho prvku spinaca priamo podmie-
fuje pohybovu rychlost kontaktov.

stav pokoja Uplné uzavretie

Tvar kontaktov podla IEC 947-5-1

Prepojovacie kontaktné prvky so Styrmi svorkami
musia byt oznacené prislusnymi neodstranitefnymi
symbolmi Za alebo Zb tak ako je uvedené
v nasledovnych diagramoch:
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Kontakty s rovnakou
polaritou.
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Dva pohyblivé kontakty su
elektricky oddelené.




Kategodria vyuZitia

AC-15: prepinanie elektromagnetického zataZenia
elektromagnetov  vyuZivajlcich striedavy
prad (>72 VA).

DC-13: prepinanie elektromagnetov vyuZivajicich
jednosmerny prud.

Minimalna odpajacia sila/moment

Minimélne mnoZstvo sily/momentu potrebnych
nato, aby spinaci prvok spésobil zmenu polohy
kontaktu.

Minimalna sila/moment na dosiahnutie nateného

rozopnutia

Minimdlne mnoZstvo sily/momentu potrebnych
nato, aby spinaci prvok zabezpecil nitené rozopnutie
kontaktu NC.

Diagramy pohybu a prevadzky
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diagram v milimetroch
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Diagram pre okamihové kontakty
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Diagram pre neokamihové kontakty
bez presahu
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Zopnutie
a uvolnenie

diagram v stuprioch

P, Kfudova (pokojova) poloha:
poloha spinacieho prvku, ked  sa nan nevyvija
Ziadna sila.

P, Pracovna poloha:
poloha spinacieho prvku, na ktory posobi sila
F1, ked” kontakty menia svoju pévodnu kfudovu
polohu.

P, Poloha niteného rozopnutia:
poloha spinacieho prvku, z ktorej je zabezpecené

natené rozopnutie.
L Poloha maximalneho pohybu:
Maximalna prijatel'na poloha pohybu spinacieho
prvku, na ktory pésobi sila F1.
P, Poloha uvol'nenia:
poloha spinacieho prvku, ked' sa kontakty
vracaju do svojej povodnej kfudovej polohy.
C, Predpohyb:
vzdialenost medzi ki'udovou polohou P,
a pracovnou polohou P,.
C, Pohyb nuateného rozopinania:
minimalny pohyb spinacieho prvku z kfudovej
polohy, potrebny na zabezpecenie niteného
rozopnutia uzavretého kontaktu.
C, Presah pohybu:
vzdialenost medzi pracovnou polohou P,
a polohou maximalneho pohybu L.
C, Maximalny pohyb:
Vzdialenost medzi kl'udovou polohou P,
a polohou maximalneho pohybu L.
C, Rozdielovy pohyb (C1-C4):
rozdiel pohybu spinacieho prvku medzi
pracovnou polohou P, a polohou uvolnenia P,.
C, Pohyb uvolnenia:
vzdialenost medzi polohou uvolnenia P,
a vol'nou polohou P,

Poznamka: pre neokamihové kontakty C,=0,
C,,=predpohyb kontaktu 21-22, C, ,=predpohyb
kontaktu 13-14




Plastové koncové spinace série AP, DP, BP

PouZitie

Lahko ovladatelné elektromechanické koncové

spinace ponukaju osobitné kvality:

° viditelné ovladanie

° schopnost spinat silné pridy dohodnuty tepelny
prad 10 A

° elektricky oddelené kontakty

° presné prevadzkové body (doslednost)

° odolnost voci elektromagnetickému ruseniu

Kryt
°3irka 30mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50047
°3irka 40 mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50041
° Sirka 50mm

InStalécia krytu:

° 2 x skrutky M4 v hornej casti pre Sirku 30mm

°© 2 alebo 4 x skrutky M5 pre Sirku 40 mm

° 2 alebo 4 x skrutky M4 v hornej Casti pre Sirku
50mm

Spinacia jednotka:

° usporiadanie kontaktov: NO + NC, 2 NO, 2 NC
° nGtené rozopinanie

° okamihové alebo neokamihové

° tvar Zb: dva kontakty su elektricky oddelené
°len pre sériu BP:

jednotka s 3 kontaktmi s nasledovnym
usporiadanim:
3NO,3NC,2NO+1NC,1TNO+2NC.

Spojovacie svorky:
° blok 2 kontaktov: M3,5 (+, -) 2 skrutky pozidriv
° blok 3 kontaktov: M3 (+, -) skrutka
° zavitova hlava s kablovou svorkou
° znacCenie je v stlade s normami IEC 947-1,
IEC 947-5-1, EN 50005 a EN 50013

Tieto spinace su Ucelovymi detek¢nymi zariadeniami
vdaka nasledovnym charakteristikam:

° pritomnost/nepritomnost

° polohovanie a obmedzenie pohybu

° prechddzanie/pocitanie objektov

Popis

Koncové spinace, vyrobené zo spevneného
termoplastového sklenného vldkna UL-VO, ponukaja
dvaoijitd izolaciu [0 a stuperi ochrany IP65.

Kryt sa dodava v dvoch rozmeroch:

— AP ... Sirka 30mm; — DP ... Sirka 50 mm.

R6zne ovladacie hlavy:

° cap

o ¢ap s kladkou

opdaka s kladkou, nastavitelnd alebo nie,
atd.

InStalované s pouZitim 4 skrutiek &3 pre

Sirku 30 a 50 mm.

InStalované s pouZitim 4 skrutiek @4 pre

Sirku 40 mm.

Predny kryt:

° uzavrety s pouZitim skrutiek @3 pre 3irku 30
a 50 mm.

o zaklapny uzéaver pre Sirku 40 mm.

Jedna tesniaca vlozka pre zaistenie pevnosti.

Elektrické zapojenie:

1 xvyvodka pre sériu AP
1 xvyvodka pre sériu BP
2 xvyvodka pre sériu DP

Priklad oznacenia ‘ A H P

[ERIRAE
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Sirka krytu:

A =3irka 30mm + 1 vstup pre kabel
B =Sirka 40mm + 1 vstup pre kabel
D = Sirka 50 mm + 2 vstupy pre kabel

Plastovy kryt

Elektrické zapojenie

° 3: vstupy pre vyvodku PG11 (len pre série AP
a DP)

° 5: vstupy pre vyvodku M20x 1,5

o zaslepka

Plastové hlavy
T: pre série AP a DP
H: len pre sériu BP

Ovladacie hlavy: kédy 10 - 9999

Spinacia jednotka
11: kontakty T NO +1 NC
20: 2 kontakty NO
02: 2 kontakty NC

Len pre sériu BP:

12: kontakty 1 NO + 2 NC
21: kontakty 2 NO + 1 NC
03: 3 kontakty NC

30: 3 kontakty NO

Z: Zb okamihova

W: Zb neokamihova (zavisla)

X: Zb neokamihovéa bez presahu
Y: Zb neokamihovd s presahom




Vseobecné technické udaje

Normy

Teplota okolia v blizkosti zariadenia
- pocas prevadzky

- pri uskladneni

Klimatickd odolnost

InStalacna poloha

Odolnost voci narazu (podla IEC 68-2-27 a EN 60 068-2-27)
Odolnost vodi vibraciam (podla IEC 68-2-6 a EN 60 068-2-6)

Ochrana proti Urazu elektrickym priddom (podla IEC 563)
Stupen ochrany krytom (podla IEC 529 a EN 60 529)

Pevnost (merané na 1 milién operacif)
Minimalna odpéjacia rychlost

Elektrické udaje

Menovité izola¢né napatie U,
(podla IEC 947-1 a EN 60-947-1)
Menovité impulzné vydrZzné napatie U, |

(podla IEC 947-1 a EN 60-947-1)

Dohodnuty tepelny prud I, vo volnom prostredi
(podla IEC 947-5-1) ¢< 40 °C

Ochrana proti skratu Ue <500 V = — poistky typu
9G (gh

Menovity pracovny prud

I,/ AC-15 (podla IEC 947-5-1)

24V - 50/60 Hz

120V - 50/60 Hz
230V -50/60 Hz
240V - 50/60 Hz
400V -50/60 Hz

24V

125V
250V

I,/ DC-13 (podla IEC 947-5-1)

Frekvencia spinania

Faktor zataZenia

Odpor medzi kontaktmi

Pripojovacie svorky

Pripojovaci rozsah

Koncové oznacenie

Mechanicka Zivotnost [miliény operacii]

Elektrické Zivotnost (podla IEC 947-5-1)

" okrem AP/DP. T42, T52, T5200, T55 a T5500: 25 g.

Zariadenia sa zhoduju s medzinarodnou
normou |EC 947-5-1 a eur6pskou normou
EN 60 947-5-1.

-25 ... +70°C
-30..... +80 °C

Podla IEC 68-2-3 a sol'nd hmla podla IEC
68-2-11
Povolené su vietky polohy.

509" (Y2 sinusoidny néraz pre 11 ms) bez
zmeny v polohe kontaktov

259 (10 ... 500 Hz)bez zmeny v polohe
kontaktov dlh3ej ako 100 ps

Il. trieda
IP 65
0.1 mm (pri zdverovom bode)

neokamihové kontakty 0.060 / okamihové
kontakty 0.001 m/s

500 V (stupen znecistenia 3)
A 600, Q 600

6 kV
10 A
10A

10A

6A

31TA

3A

1,8 A

2,8 A

0,55 A

0,27 A

3600 cyklov/h
0,5

25 mQ

M3,5 (+, -) 2 skrutky pozidriv so svorkou

podla EN 50 013

AP-T, DP-T BP-H

10+12; 30+34; 38 11+13; 31+33

13; 41+48; 51+55; 61+75 41+44; 51+54; 61+75
14; 35; 36; 91, 92; 98 14; 19; 35+37; 91+93
Kategérie vyuZitia AC-15 a DC-13 (Faktor zataZenia
0.5 podla kriviek nizsie)




Pouzitie : Opatrenia pri pouZiti
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Pri relativne pomalom pohybe spinacieho prvku sa
odporuica koncovy spinac s okamihovou spinacou
jednotkou.




Zapojenie Pracovny diagram Typ Koncovy Spinaé s Eapom
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Zapojenie Pracovny diagram Typ Koncovy spinaé S pékOU a kladkou
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% ...... ? 7o ppmmm—c—> KSAP3T3x Typ\[mm] A B C od E F F
o B -202 KSAP3T3xy 92 30 30,3 12,5 12,5 53 39 5
13|"7fj - %ﬁo 4.99.0 14.5 21.0>mm KSAP3T35
14‘ » Y P — -Z11
13| 21 0 60105 21.0 mm
...... % Zb g - KSAP3T35 E
14\ 22 & -X1 1 H
1:%'21% b ﬂ:30 10.2 14.6 21.0<m>m KSAP3T35
54 Y11
14 22
" ““2_1_ b }}:}%0 5.7 10.2 21.0<n1n KSAP3T35
12 22 'Woz
1}'?' zb B i KSAP3T3S5
W20 B
14 24
n 21 05186 131 21.0mm
% ...... ? 7o ypEmE——~  KSAP3T35 Typ\[mm] A B C od E F F H
ol i3 = -202 KSAP3T35y 92 30 30,3 12,5 12,5 53 39 5

L4

B e -Z11

13 21 04.99.0 5 21.0 mm
\' %Zb 2y —— KSAP3T36
14

“l 21% 2o nmEme__2°0" KSAP3T36 = q
...... 1314 %]
13 22 86 -X11 - E i
13 21 0 102 146 2.0 mm Ll H
\l ,,,,,, % zb upm=mm .. KSAP3T36 ;
14 22 >4 Y1
1 21 2 117120 5.7 10.2 21A0<m:1 KSAP3T36 <
ol 2l ' -Wo2 ur
A .. KSAP3T36
777777 Zb 3% -
14\ 24\ -W20 C B
11? 21? Zb 11,120 5186 13.1 21A0>mm KSAP3T36 Typ \ [mm] A B C ﬂd E F F H
...... Z'I—ZZ-E| ! 2
2l 2 e -202 KSAP3T36-y 92 30 30,3 12,5 125 53 39 5
13 21
| % ) 0 8.815.0 23.2 320 mm KSAP3T38
—————— Zb A —— Koncovy spinac s pakou a kladkou
1‘5 . e —— N y sp P
13|-“fj b ﬂﬁo 10.6 18.5 32A0<m:1 KSAP3T38 — E
13 22 13 -X1 1 H
13 21 0 16.8 251 32.0 mm —
§ 777777 % 7b pyE—mm<m KSAP3T38
14 22 o4 Y1
11% 21? 0 9.6 17.8 32.0 mm KSAP3T38 <
...... Zb FRE———— -
12 22 -Wo02 Wiy
13| 23| 0 9.2 32.0 mm KSAP3T38
777777 Zbh B -
15 24\ -W20 C B
% ...... ? 70 ypE=——."" KSAP3T38 Typ\[mm] A B C od E E F F H
ol HEE———~ -202 KSAP3T38-y 92 30 30,3 22 17+23 29+35 53 51 6

10




Zapojenie Pracovny diagram Typ " L, o .
Koncovy spinac s pakou a kladkou 218

13 2 017 3 47 74
ﬁl ,,,,,, %7 7o num_e .  KSAP3T41

Wl e —— -Z11 E,
E

13 21 0o 21 37 74 e”

\l ...... }7 Zb inE= e < KSAP3T41 T
14 22 S0 'X11 :*: i\:\
13 21 0 35 51 74°

%l 777777 %7 Zb nuEmm— .~ KSAP3T41
14 22 8 Y1 < _\_'_‘L H
1 21 0 19 37 74°

% ...... ? 7b 1eEE—t——— -~ KSAP3T41
B -W02 ey
13 23 0 18 74°

ﬁl ,,,,,, \I Zb nir .- KSAP3T41 &
14 24 -W20 C B
11 21 °

% ...... ? 7b jpE=—r .  KSAP3T41 Typ\[mm] A B C o E E F F, H
- N~ -Z02 KSAP3T41-y 106 30 30,3 18 40 25 25 53 55
13 21 017 31 7 74 n V’ in ¢ A

| I " KsAP3T42 | Koncovy spinac s pakou
14\ . %E< Z1 a gumovou kladkou @50
B2 0 21 3 74° ed E

\' ...... %7 Zb e =~ KSA)'(’%T“Z 1
14 22 =
13' 21 0 35 51 74° KSAP3T42 @2

% ,,,,,, %7 R = e e I Lo
14 22 8 Y1 H
" 21 0 19 37 74° 0o'g <

% ...... ? 7b iiEE—t—— =~ KSAP3T42 !
ol -WO02 e
13 28 0 18 74°

ﬁl ,,,,,, \I Zb B — - KOAP3T42 .
14 24 -W20 C B
11 21 °

% ...... ? Zb %}:}%%L KSAP3T42 Typ\[mm] A B C @ E F F, H
P 3% = -£02 KSAP3T42-y 122 30 30,3 50 43,5 53 69 5,5
13 21 017 31 7 74 7 1 &

| zb ume——e.  KSAP3T45 Koncovy spln,ac
14\ . e -Z11 s lomenou pakou a kladkou 218

E

13 21 0o 21 37 74° 2

\' ...... %7 7b wpE=—e <~ KSAP3T45 _IE
14 22 %0 -X11 q L
13 21 0 35 51 740 3}[

\' ,,,,,, %7 Zb B -~ KSAP3T45 A\ -
14 22 18 -Y1 illb
" 21 0 19 37 74°

...... Zb ysEE—t— -~ KSAP3T45 < [
12 22 -W02
18 28 0 18 74° e

\' ,,,,,, \' Zo i — - KSAP3T45 i
14 24 -W20 C B
11 21 °

? ...... ? 7o ypEm—s—~ KSAP3T45 Typ\[mm] A B C od E E F F H
7 ARE—————= -202 KSAP3T45-y 114 30 30,3 18 15,5 48,8 53 61 5,5
13| 21% 010°22°  38° 74° KSAP3T48

ffffff Zb Bt~ Koncovy spina¢ s keramickou pakou
T 2 P -Z11 ysp p
13 21 0 14° 28° 740 E,

\l ...... }7 Zo HEEE g - KSAP3T48 _od éEﬂ
14 22 2 -X11 =
13 21 0 26° 42 74

§ 777777 %7 Zb 4% -~ KSAP3T48 J
14 22 " YN w o
LT 7b npEm—t—— - KSAP3T48 ® = p
12 2 -W02 0o g
13 28 o me 74° us

ﬁl 777777 \l Zb 5y e . KSAP3T48
14 24 -W20 C ‘ B
11 21 o 270 ° ° f

% ...... ? 7b jpE=——r—. KSAP3T48 Typ\[mm] A B C od E E F F
o N~ -Z02 KSAP3T48-y 146,6 30 30,3 11,5 26 38 53 91,5
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Zapojenie Pracovny diagram Typ KOI'ICOV)" spinat’
s nastavitel'nou péakou a kladkou

wlm% 7o By .  KSAP3T5I EEQ
1‘5 » = -Z1 od -
N g i KSAP3TST
13 2 %0 -X1
mlm% 7b ypEmtl . KSAP3T51 JCT
15 2 18 Y11 N
11%21? 7o ypEm—t— " KSAP3TS5I
12 22 ‘WOZ
VA 2 et . KSAP3TST C B
15 24\ -W20
11 21 .

% ------ ? 7b yuEmr— .  KSAP3TS1 Typ\[mm] A B C od E E F F
el 2 e~ -202 KSAP3T51-y 98,5+170,5 30 30,3 18 34 41 53 17,5
N gy 7% KsAP3Ts100  Koncovyspinac
14‘ » i —— -Z11 s nastavitel'nou pakou a kladkou
T gy e KSAP3T5100
14\ 22 30 -X11
Y g gyl KSAP3T5100
15 2 18 Y11
11%21? 7o ypEE—t— < KSAP3T5100
12 22 'Woz
VA 2 i < KSAP3T5100
15 24\ 'W20
11 21 .

% ______ ? b H:}%O 17 30 46 74» KSAP3T5100 Typ \ [mm] A B C ad E] Ez |:1 Fz
ol 2 0% = -£02 KSAP3T5100-y 98,5+170,5 30 30,3 18 34 41 53 17,5
UL Sy L7 KSAP3TS2 KO“COV)'{ spinac ’

14\ 2 N e -Z1 s nastavitel'nou pakou a kladkou @50
NI g g KSAP3TS2

13 22 0 -X11 ed -H—“ ‘
T gy i KSAP3TS2 () ﬁ
14\ 22 18 Y11 ﬁ

UL Tl g st KSAP3TS2 et . ]
12 22 -W02 IG A B

VA 2 e < KSAP3TS2 L |

14\ 24\ -W20 - =

11 21 . |

? ------ ? Zb H:}{%» KSAP3T52 Typ \ [mm] A B C od E, E, F F
ol 2 AEE——— -202 KSAP3T52-y 126,5+186,5 30 30,3 50 32,5 44,5 53 33+91
R v v % KsAP3T5200 KOncovy spinac

777777 e ——— , )

1‘5 j 2 B e -Z11 s nastavitel'nou péakou a kladkou 50
wl---j% 70 ppE=—r < KSAP3T5200 . £

13 22 30 -X11 K\ -<—>j
E 7 i . KSAP3T5200 &, Jﬁ
143 22 8 Y11 g
11%21? 7b BuEm—i——" < KSAP3T5200 fet— I
12 22 -WO02 IGQYer—T

VA 2y et < KSAP3T5200 \Jiid

15 24\ W20 c "

11 21 .

% ------ ? 7o ypE=—r—". KSAP3T5200 Typ \ [mm] A B C od E E F F
Wl = N -202 KSAP3T5200-y 126,5+186,5 30 30,3 50 32,5 44,5 53 33+91




Zapojenie  Pracovny diagram Typ Koncovy spinac s nastavitel'nou
pakou a nastavitel'nou kladkou 50

B2 017 31 47 74° KSAP3T55

777777 A e e e P g c
1‘5 j =P -Z1 o —
® 2l 0o 21 37 74
\l ------ %7 7o iuE=—e—— < KSAP3T55 -
ul 2 30 -X1
13 21 0 35 51 740

§ 777777 %7 Zb 3 et -~ KSAP3TS5
14 22 1 Y11 -J-u_N < —[]

11 21 . B

% ------ ? 7b jpE=—r— . KSAP3T55 S 1
12 22 -WOZ .

13 23 0 18 740

# 777777 \' 7b i .~ KSAP3T55 L
14l 24 -W20 C 5
1 21 °

% ------ ? 7 1pE=——e—.  KSAP3T55 Typ\ [mmi] A N
- N~ -Z02 KSAP3T55-y 114,5186,5 30 30,3 50 51+70 53 17,5
13 21 ° . , v .

I s num———2 7. KSAP3T5500 Kgncovy splnac.5|,1astaV|teI’nou
113 2 fix - -Z11 pakou a nastavitel'nou kladkou @50
® 2l 0o 21 37 74 od £
\' ...... %7 Zb  NEEE e <~ KSAP3T5500 I
14 22 30 'X11 I_ll_.‘{}

13 21 °

. 7b yEm—e_ -~ KSAP3T5500
15 2 18 Y11
i 2 0 19 37 74° 1 J

...... 7b naEEm—r——— == KSAP3T5500 ggﬁ <
12 22 'Woz | |
13 23 o 18 240 | |-

# 777777 \' 7o nu — - KSAP3T5500 \J
14 24 -WZO C B
1 21 °

% ...... ? zb ypE=—t . KSAP3T5500 oy n s Cod £ F R
i o B 202 KSAP3T5500-y 114,5+186,5 30 30,3 50 51+70 53 17,5
13 21 o 370 ° A , e 2 , v

L 2 numem—_".  KSAP3T61 Kovncovy splnac,ovlaglany pruznou
15 " o P ] Z1 ty¢ou s plastovym nastavcom
13 21 0 21° 740
\' ------ %7 Zb A -~ KSAP3T61
14 22 30 -X11
13 21 0 350 740
\' 777777 %7 Zo AR -~ KSAP3TG6I
14 22 8 _Y11
11 21 0 19° 740

...... 7b ysEE——— -~ KSAP3T61
12 22 'Woz
13 23 0 18° 740

\l 777777 \l Zb Gyl e -~ KSAP3T61
14 24 'WZO
1 21 o 2o .

? ------ ? Zb yrmemr——,.  KSAP3T61 Doy A B e n s b b
7 AR -202 KSAP3T61-y 177 30 30,3 7 39,5 53 17,5 8
13 2 017°31° 74° Y, 1 &

ﬁ' ,,,,,, % 2b el KSAP3T62 Kolrlgovy}pmgc "
ul 2 B ] -Z1 oviadany pruznou tyckou
13 21 0 21° 740
\l ------ %7 Zb AR -~ KSAP3T62
14l 2 30 -X11
13 21 0 350 740
§ 777777 %7 Zb % -~ KSAP3T62
ul 2 8 -Y11
1 21 D TP 4o

------ zb 1iEs———— - KSAP3T62
12l 2 -Wo02
13 23 o0 18° 4o

ﬁl 777777 \l Zb i .~ KSAP3T62
1l o -W20
11 21 v 2o .

% ------ ? 7b yiE=——r,. KSAP3T62 T ——
o I -Z02 KSAP3T62-y 177 30 30,3 7 39,5 53 17,5 8
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Zapojenie Pracovny diagram T 4 oo 5% 2 " v
Pl Y€ P Koncovy spina¢ ovladany tyckou @3

13 21 ° .2 2 ¥
I ot KSAP3T7x E _ [G72] sklolaminatové tycka
ﬁ””j 2 ZN AN ocelova tycka
UL Sy 2T KSAP3T7x )
15 2 % -X1
od
T gy et T KSAP3T7x
15 22 18 -Y11 I [ﬂ
<

0 2 0 19 37 74° - ]

% ------ ? 7b ynEE—t—— -~ KSAP3T7x el
12 22 -WOZ |
NA ot % KSAP3T7 “

# 777777 \ Zb B X U
14 24 -W20 C B
Qi 2 017 30 46 74

% ...... ? 7o jomm—r—- KSAP3T/x Typ\[mm] A B C od E F F
o HpE——— -202 KSAP3T7xy max.230,5 30 30,3 3 36 53 17,5
13 21 °

! ot KSAP3T7x Y

i % = 711 Koncovy spina¢ ovladany tyckou 26
14 22 1394
13 21 o E I_I -

| I ' KSAP3T7x ~ — 173 | plastova tycka

\ ------ % 2 v =2 -X11 shoIaminétové tycka
14 22
Vb g gyt o KSAP3T7X
15 22 18 Y11 od
”%21? b ypEE—r———-~ KSAP3T7x
12 22 'Woz
13 28 0 18 74°

|\ zp e < KSAP3T7x
15 24\ 'W20
Qi 2 017 30 46 74

% ...... ? 7o ypEm—r—~ KSAP3T/x Typ \ [mm] A B C od E F F
o= B = -202 KSAP3T7x-y max.2555 30 30,3 6 39,5 53 17,5
S a2 7 KksAP3T75 | Koncovy spinac ovladany
S == -Z11 Stvorhrannou ocelovou tyckou
T 2y et KSAP3TZS ;
1;\ 22 0 -X11
T gy gl KSAP3TZS )
13 22 8 _Y11
11?21? 7b ypEm—t— < KSAP3T75
12 22 'Woz
13 2 0 18 74°

|\ 2o e < KSAP3T75
14\ 24\ -W20
hl 2 017 30 46 74°

? ...... ? 7o ppmm—r—~ KSAP3T75 Typ \ [mm] N B Cod E F
ol 2 I -202 KSAP3T75-y max.230,5 30 30,3 3 36 53 17,5
ST a2 KsAP3T91 | Koncovy spinac ovladany
S o ——P -Z11 pruZinou s drétovym ukonéenim
VT gy g e KSAP3TO
I X11
VT g e - KSAP3TOT
15 22 2 _Y11
11 21 0 14°

% ------ ? 7b yaEE————j =~ KSAP3TI1
2l 2 -Wo2
13 23 0 13°

|\ zp pul rem . KSAP3TOT
15 24\ -W20
11 21 012° 22°

% ...... ? zo yzmme———r- KSAP3TO1 Tp\lmm] A B C ed oD F F
ol HEE———~ -202 KSAP3T91-y 188 30 303 12 63 53 135
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I (sAP3T92.y

e % %ﬁo 12° 23° A — KSAP3T92
14\ 22 %Hg; - -Z1 1
U0 gy apee——— . KSAP3T92
13 2 2 -X11 o
13'-..-? Zb B - KSAP3T92 ad <
15 22 2 Y11
11721? 7b ypEs—— KSAP3T92 Oolg
12 22 'Woz -
U 2y pu . KSAP3T92
14\ 24\ -W20 C B
1 21 e
? ------ ? Zb glzz(ﬁZE> KSAP3T92 Typ\ fmmi] A ; T ‘.
S i N 202 KSAP3T92-y 168 30 303 62 53 115
13'--1% 7b 1o KSAP3T93
14\ 22 gE - -Z11
0L gy ap—— .~ KSAP3TO3
13 22 2 -X11
0L gy ppbmEa . KSAP3TO3
13 22 2 Y11
11721? 7b jpEE——— < KSAP3T93
12l 22 -W02
U 2y pu . KSAP3TO3
14\ 24\ 'Wzo
11 21 ° 990
? ------ ? Zb %i:%mz-nE> KSAP3T93 ey A - ¢ i .
o - e = -202 KSAP3T93.y 170 30 303 7 53 117

13 2 00920 5.6 mm
\' ...... %7 Zb 1 KSA;?;"% KSAP3T98-y
14 22 13-14 ; =

13 21 0 10 5.6 mm -
ﬁl ------ % Zb B < KSAP3T98 {
14 2D : -X11 .
13 21 o 20 56 mm
ﬁl ...... %7 Zb B < KSAP3T98 = <
14 22 : Y11
Mo oz s KSAP3TO8 “
...... Zo) % S
127 22? 'Woz C B
oA 018 s KSAP3T98
...... Zb Bur
A “W20 Tp\[mm] A B C F F

KSAP3T98-y 127 30 30,3 53 74

15




Zapojenie Pracovny diagram Typ KOHCOV)" spinaé 5 Eapom

ST S R S KSDP3TIx [T70 ] plastovy ¢ap
,,,,,, e ——— = ovy
1‘5 2 e ———y -Z1 ocelovy ¢ap

?21% 7b e am KSDP3Tilx
14

20 2.5 -X11 0d E
13| 21% 0 29 45 5.6 mm KSDP3T1 X T
777777 Zb iR - % [
15 22 s Y1 @08
11 21 0 1.5 31 56 mm n | <
% ...... ? Zo ypmE—r—— .~ KSDP3Tix = @
12 22 -Wo2 L
13 23 0 1.4 5.6 mm
% ,,,,,, \I 7b pu e .. KSDP3Tlx C B
14l 24 -W20
% ...... ? 70 npE=—r— KSDP3Tix Typ\[mm] A B C ed E F F
o IR -202 KSDP3T1xy 66 33 57 8 125 46 20
13 21
| % ) 02547 76 9.6 mm KSDP3T1X
ffffff Zb it~ Koncovy spinac s kladkou
T 7 P = -Z11 Yy sp
13 21 =1
| 3260 26 ™ KSDP3T1x plastova kladka
\ """ % 20— X11 od E IEEEH ocelové kladka
14 22 9—#
13| 21 0 53 8.2 9.6
[ % Zb it <~ KSD\'{’%“" e %
1;‘ : 0 0Jel0 8 <
11-120 30 59 96<n1n KSDP3T1x I
% ...... ? Zb BB W02 e
12 22
oA 28 26 " KSDP3T1x
# 777777 \ Zb 32 - Bl _W20 C B
14 24
% ...... ? Zb H:}%%i KSDP3T1x Typ \ [mm] A B C ad E F, F,
ol 2 i3 = -202 KSDP3Tixy 77 33 57 11 125 46 31
13| 21% 01325 41 56 mm KSDP3T-I4
ffffff Zb it~ Koncovy spina¢ s €apom
I e -Z11 y sp P
13 21 0 1632 56 mm
\' ...... % 7b upE= i -m KSDP3TI14
14 22 23 -X11 ed E
13| 21 0 29 45 5.6 mm KSDP3T-I4 N7 ’%
\ 777777 % Zb e - _
T 15 Y1 C0Jel0 8
T <
" 21 0 1.5 31 5.6 mm _
? ...... ? 7b ipE—r——i-- KSDP3TI4 u
12 22 -Wo2 H
13 23 0 14 5.6 mm
\' ,,,,,, \' Zo py——-- KSDP3T14 C B
14 24 _W20
11 21 mm
? ...... ? 70 yuEm—s—~  KSDP3T14 Wp\[mm] A B C od E F F
2l s R -Z02 KSDP3T14y 66 33 57 8 125 46 20
13 21
| % ) 04.99.0 14.5 21.0 mm KSDP3T3X
****** A Koncovy spinac s packou a kladkou
T B e ZN ysp P
13 21 2
| 060105 20mm  KSDP3T3x plastova kladka
...... Zb AT ] - o
13 22% 8.6 -X11 ad _E ocelova kladka
13 21 0 102 146  21.0 mm ulln
§ 777777 % 7b nym—mm < KSDP3T3x e ]
14 22 >4 Y1
" 21 0 5.7 102 21.0 mm <
% ...... ? 7b juEm—s—— < KSDP3T3x L
12 22 -Wo2 us @
13 23 0 53 21.0 mm _
ﬁl 777777 \l 7b By p .. KSDP3T3x
14 24 -W20 C B
11 21 g 0 mm
% ...... ? 70 npE=——r—,"" KSDP3T3x Typ\[mnm] A B C od E F F, H
ol JEE——— -202 KSDP3T3xy 85 33 57 12,5 12,5 46 31 5
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Zapojenie Pracovny diagram Typ " L, o Lo
Koncovy spinac s packou a kladkou

mlm% 7b pE—e——e " KSDP3T35

13 22 %Hf [ — 'Z1 1 E

13|_“f1 b %mo 6.010.5 21,0:1: KSDP3T35 é-?—neH

13 22 B -X11 L

13'//? 2 %ﬁo 102 146 21.0:21 KSDP3T35 5

15 22 54 Y11

11%....2.1.? 7 rpE—r——>1r KSDP3T35 @

12 22 'Woz B

T 2 g et T KSDP3T35

15 24\ -W20

1 2l 05186 131 21.0mm

% ------ ? 7o 1oEm—i—~  KSDP3T35 Typ\[mm] A B C od E F F H
o — EE— - -202 KSDP3T35-y 85 33 57 12,5 12,5 46 39 5

13 21 088150 232 32.0mm
\l ,,,,,, %7 Zb i~ KSDP3T38
14 22 X - -Z11
13| 21 0 10.6 18.5 2omm  KSHP3T38 E
\ ...... %7 Zb IR -~ ]
1 2 15.1 _X‘I‘] i H
13 21 0 16.8 251  32.0 mm
§ ,,,,,, %7 Zb % et < KSDP3T38 x
14 22 o4 Y1
n 21 0 9.6 178 32.0 mm < |
% ...... ? zb iiEE—t—— -~ KSDP3T38
12 22 -W02 @
13 23 0 9.2 32.0 mm
ﬁl ,,,,,, \I Zb B — - KSDP3T38
14 24 -W20
“%21? 7b ypEe=——."" KSDP3T38 Typ\[mm] A B Ced E E E F F H
A n% = -202 KSDP3T38-y 85 33 57 22 12,5 17+23 29+35 46 51 6
R 017 31 a7 7 KSDP3T41
777777 Zh AR P £
14\ j " 71 Koncovy spinac s packou a kladkou 18
13 21 0 21 37 74° E]
\' ...... %7 Zb A~ KSDP3T41 :
14 22 -X11 _ez_‘
13 2 0 35 51 i
\I ,,,,,, %7 7b wnEm -~ KSDP3T41
14 22 18 Y1
"o o® v % KSDP3T4 < H
? ...... ? Zb IBEE—T———— -
12 22 -W02 @
13 23 0 18 74°
\' ,,,,,, \' Zb i e .. KSDP3T41
14 24 -W20 B
11 21 °
? ...... ? 2 1eE=——z—, KSDP3T41 Typ\[mm] A B C od E E E F F, H
ol 2 AR -Z02 KSDP3T41-y 99 33 57 22 12,5 40 25 46 53 5,5
13| 21 017 31 47 74 KSDP3T42
777777 Zh ARt Loy &5
13 j " 711 Koncovy spinac s packou a kladkou 850
13| 21 0o 21 37 74° KSDP3T42 Qd E
\ ------ %7 Zo HHE 11 E—
14 22 =
o 035 % KSDP3T42 @3 ~
ﬁ 777777 %7 Zb AR - -
14 22 A YN < _I}? H
11 21 ° =
...... 7b jpEm—r——" < KSDP3T42 00elo g
12 22 -W02 s @
13 28 0 18 74°
ﬁl 777777 \l Zb 5y e L KSDP3T42 i
14 24 -W20 C B
11%21? 7b ypE=——r—. KSDP3T42 Typ\[mm] A B C od E F F, H
o I -Z02 KSDP3T42-y 115 30 30,3 50 43,5 46 51 9
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Zapojenie Pracovny diagram Typ KOI'ICOV)" spina‘c’
s lomenou péakou a kladkou 18

13 2 017 31 47 74
ﬁl ,,,,,, % Zb 3~ KSDP3T45

wl e — -Z11
13 21 0 21 37 74° 3
\l ...... % 7b upE=—e—— <~ KSDP3T45 i‘:
14 22 0 -X11 ’
13 21 0 35 51 74°
§ ,,,,,, % Zb Nt <~ KSDP3T45
14 22 18 Y1
" 21 0 19 37 74°
% ...... ? 7b ynEE—t——-~ KSDP3T45
12 22 ‘WOZ
13 23 o 18 740
| zp pu e < KSDP3T45
15 24 -W20 C B
11 21 °
% ...... ? 7b yuEEmr—+ 7.  KSDP3T45 Typ\[mm] A B C eod E E F F H
o HEE——— -202 KSDP3T45-y 106 30 30,3 18 40 25 46 53 55
T g ez, KksDP3T51 | Koncovy spinac
14‘ 2 e -Z1 s nastavitel'nou pakou a kladkou 18
13 21 0 21 37 74°
\' ...... % Zb ABEE e -~ KSDP3T51
14 22 30 -X11
13 21 0 35 51 74°
§ ,,,,,, % 7b pyEmme <~ KSDP3T51
14 22 18 Y1
" 21 0 19 37 74°
% ...... ? 7b ioEE—t——j=~ KSDP3T51
12 22 -WOZ
13 23 0 18 74°
| zp pu e <~ KSDP3T51
14 24 ‘W20
1 21 °
% ...... ? 7o yyEm—s—» KSDP3TS51 Typ\[mm] A B C od E E F F
ol 2 e = -£02 KSDP3T51-y 91,5+163,5 30 30,3 18 34 41 46 17,5
T gy e 27 KsDP3Ts2 | Koncovy sp’inaé’ .
14\ » L -Z11 s nastavitel'nou pakou a kladkou 50
b o2y % KSDP3T52 s
...... Zb AR - d E,
13 22% 20 -X11 ° T
R s S 7__ KSDP3T52 (&) g; J
,,,,,, Zb AR - i
13 22% 1 _Y11 .
" 21 0 19 37 74°
KSDP3T52 et < 10D

------ Zb BB -~ o
12? 22? -W02 C 0 O:L
13 23 0 18 740 L

|\ zp pul e <~ KSDP3T52 ) S
14 24 -W20 C B
11 21 °

? ...... ? Zb H:}{%» KSDP3T52 Typ \ [mm] A B C o E E F F,
I ARE————= -202 KSDP3T52-y 118,5¢177 30 30,3 50 32,5 44,5 46 17,5
I o npmlal 7 KSDP3T55 Koncovy spinac s nastavitel'nou
g 0 P -Z11 pakou a nastavitel'nou kladkou 250

BT g e .. KSDP3TSS od E
13 2 30 -X11 )
T gy et .. KSDP3TSS Y
15 22 8 Y11
. < =
11%21? 7b npEE—r——"w» KSDP3T55 4 ;ﬁj [
12 22 -WOZ = :L —\,,
A o 7w  KSDP3T55 SO
ffffff Zb B — - |
15 24\ -W20 C 5
11 21 .
o 2 g KSDRYISS Seilmml A B € ed E R A
Wl = 3 = -202 KSDP3T55-y 118,5+177 30 30,3 11,5 5170 46 17,5




Zapojenie Pracovny diagram Typ KOI‘ICOV)" spinac‘:’ ovlédan)’l pruinou
tyckou s plastovym nastavcom

13 21 017°31° 74°
— o numem ", KSDP3T61 H :
13 22 EIX o — -Z1 1
13 21 0 21° 740
\l ------ %7 Zb R KSDP3Té61
ul 2 30 -X1
13 21 0 350 740
§ ,,,,,, % Zb A% = - KSDP3T61 -
14l 2 Y11 7
11 21 o °
% ------ ? 7b nuEE—— - KSDP3T61 : P
12 22 -WOZ . @
13 23 0 18° 740
# 777777 \' Zb il e .~ KSDP3T61 )
14 24 'WZO C B
11 21 o °
% ------ ? zb jpe=——7. KSDP3Té1 Tp\[mm] A B C od E F F
12l 20 IR - -Z02 KSDP3T61-y 170 33 57 7 395 46 17,5
b ALEN iy Koncovy spina¢
ﬁ' ,,,,,, % b unEe".  KSDP3T62 ncovyspinac
1l 2 X - -Z11 ovladany pruznou tyckou
13 21 0 21° 74 _ H
\' ...... %7 Zb ARE g - KSDP3T62
14 22 30 -X11
13 21 0 350 740
§ 777777 %7 Zb Ay -~ KSDP3T62
Wl k Y1
1" 21 0 19° 74°
...... 7b huE———— - KSDP3T62
12 22 'Woz
13 23 0 18° 740
# 777777 \' Zb L~ KSDP3T62
14 24 -W20 5
11 21 ° 200 o
% ...... ? zb suEme———.~ KSDP3T62 Typ\[mm] A B C od E F F
I I n% = -202 KSDP3T62-y 170 33 57 7 39,5 46 17,5
T g e YT KSDP3T7x Kon,covy’sp|‘|:1at’
14\ 2 e — -Z11 ovladany tyckou 23

. ocelova tycka

N S e .. KSDP3T7x

...... e e — T NPT
13 . b % X11 g sklolaminatova tycka
; 2 ocelova tycka 3x3 mm
3 21 o

! %Zb 7. KSDP3T7x

,,,,,, ] - e — ] g
14\ 22 18 Y1 - < 7Iﬂ
" 21 0 19 37 74° ne .

? ...... ? Zb ysEE—r— -~ KSDP3T7x 0 0je0
12 22 -W02 _

R (R .. % KSDP3T7x I O

,,,,,, S ] -~
14\ 24\ -W20 C B
1 21 017 30 46 74°

? ______ ? Zo hpEEE——~ KSDP3T7x Typ\[mm] A B C ed F  F
ol BE—- -202 KSDP3T7xy 223,5 33 57 3 46 17,5
ML v % ksDP3T7x | Koncovy spinac

777777 L e g 2 » v
g e ————— -Z1 ovladany tyckou @6

—— plastova ty¢ka

e 37 &y KSDP3T7x
. sklolamin4tova tycka

> -X11

1}'21%7 7b e KSDP3T7x
14

22 8 Y11
11%21? 7b jpEm—r——" KSDP3T7x < |
12l 2 -Wo02 i
18 23 o 18 e
777777 Zb i .- KSDP3T7x d
15 24\ -W20 =L |
" 2 017 30 46 74° ‘
% ------ ? Zb IREE——~ KSDP3T7x o\l A : c wd E —
rZ i — A KSDP3T7x-y 2485 33 57 6 39,5 46 17,5
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Zapojenie  Pracovny diagram Typ Koncovy spinac ovladany
pruzinou s drotovym ukoncéenim

T gy . KSDP3TYT [
14‘ 22 A e —— -Z1 1
13'----% 7o apE————— < KSDP3T91
T X11 - y
VT 2y - KSDP3T91 4 4 LoD
T B Y11 . 3
LT gy ppl—— .. KSDP3T91 J
12l 2 -WO02 ! ; I
©)
Ly :

VN 2o g e <~ KSDP3TOT
15 24\ -W20
11 21 ° 990
% ...... ? 70 npE=———. KSDP3T91 Typ\[mm] A B C od oD E F F
o HEE——— -202 KSDP3T91-y 181 33 57 1,2 63 12,5 46 135
B 2 nmees .  KSDP3T92 Koncovy spinac ovladany
T e —— 1 pruZinou s plastovym ukonéenim
VT gy i .~ KSDP3T92 7
14\ 22 2 -X11
13|21% 70 nnr——— < KSDP3T92 w
15 22 2 Y1 od <
LT gy ppE——— .~ KSDP3T92
ol w -Wo2 pojeloq
VN 26 sl be—-  KSDP3T92 S©)
15 24\ -W20 C -
11 21 o 590 |
% ...... ? 70 yuE=———» KSDP3T92 Typ\[mm] A B C ed F F
o= B - -202 KSDP3T92y 161 33 57 63 46 115
13 21 00920 5.6 mm
ﬁl ,,,,,, % zb i =~ KSDP3T98  Koncovy spina¢ ovlddany tahom
14 2 L] — 'Z11
13' 21 0 10 5.6 mm KSDP3T98
...... % Zb AR e
13 22 e -X1 ue
I '™ KSDP3T98 <
,,,,,, P e
b % Y11 0ol d
“%___fj_? 2 IE 6 KSDP3T98 = @
12 22 -W02
C B
13| 23| 137140 1.8 5.6 mm
,,,,,, 7o Bu—p—— - KSDP3T98 ol Il A B c F F
14 24 -W20 1 2
KSDP3T98y 120 33 57 46 74
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Zapojenie Pracovny diagram Typ " , v .
KOI‘ICOV)’ spinac s capom

13|”7f17% 2 %13}%0 1.02.2 3.8 5.9>mm KSBPSH—I—I
14‘ 22 A T —— -Z11
13',:1% Zo HEgm <v KSBPSHT1
15 2 21 -X11
T g ppmeae < KSBPSHT
15 22 - R ‘Y1 1
U i KBRS
12 22 -W02 od E
A 1 2" KSBPSHTT =
,,,,,, Zb Bl -
S -W20 JE%%Ei_‘“ =
1 21 0 2. . 9 mm L
? 777777 ? m  ypmm——r—."" KSBP5HTI ]
12 22 NpE————— = -Z202 Oj— (e
|3| 21 31 2]7220 0.9 2.4 5.9 mm KSBPSH—I-I <
,,,,,,,,,,,,, Zb31-32 E >
14\ zj‘ 32? o 2.6 -X12 o
|3| 23| 31 31'320 1.0 2.5 5.9 mm KSBP5H11
------------ 2o} 1 =~
14\- 24\ sj 2.6 -X21 a ’_‘ @
11 21 31 11420 09 2.4 5.9 mm KSBPSH—I-I
,,,,,,,,,,, Zb21-22 E - C B
m? ? ? - -Wo03

22 32
VA pmie—s’ " KSBP5H11 Typ\[mm] A B C od E F F
14\ 24\ 34\ o -W30 KSBPSH11-y 104 40,5 41 10 155 60 37
”“"3‘I'm2'"mz‘t;'m%’,%‘"iz"z'fz ..... o m sersns i ' ...... ..... v .......... . v, ..... v ..............................................
Y %E< Z11 Koncovy spinac s gulickovym ¢apom

13'7:17% 2 apE=e— e KSBP5H12
14\ 22 21 -X11

13 21 0 2. .0 .9 mm
\' ffffff % 7 nymmme < KSBPSH12
14 22 1 'Y1 1
11?”772717? 7 ;HZZO 11 27 59<m>m KSBP5H12
12 22 -W02 ﬂd E
U B 5o mm - KSBP5SH12 I f
777777 Zb pnE i -
= W20 Jﬁm t
1 ?"”21? 7 ;H%O 1.0 2.0 3.6 5.9>mm KSBPSH -I 2 L
12 22 v =l 'ZOZ O —(©
B 31 a0 09 24 59 mm <
o} =T .
13| 23 31 317320 1.0 2.5 59 mm KSBP5H12
,,,,,,,,,,,, Zbi3-14 5 o
13 23 32? o 2.6 -X21 a [ @
1 21 31 ”420 09 2.4 59 mm KSBP5H12 C B
,,,,,,,,,,, Zb21-22 E -
m? 2? &? e -Wo03
13 23 33 0 1.3 5.9 mm
\' ..... e \' 23— -~ (SBP3H12 Typ\[mm] A B C od E F F
o -W30 KSBP5H12-y 105,5 40,5 41 10 155 60 38,5
13| 21 217220 2.4 4.6 7.5 10.5 mm KSBPS H -I 3
—————— Zb C ] e e—_— g % “ ~
J zj i ——P -Z11 Koncovy spinac s kladkou
13 21 . X .5 mm
12 o el KSBPSHIS
14 22 & 'X11
13 21 mm
\I ,,,,,, ? 7 npemmeian KSBPSH13
14/ 22 28 -Y1 1
11?”;2717? 2 gug0 2.8 57 10.5<rr1n KSBP5H13 E
12 22 -W02 Qd ’f
13 23 0 26 10.5 mm
\'\' zb B ——— KS%‘\’/—;';B Jul
?? 2 ypEem——r—. KSBP5H13 - L]
= IR - -Z02 O)=e
13 21 31 2]_220 2.8 53 10.5 mm <
13| 23| 31 31_320 29 54 10.5 mm KSBP5H13
------------ Zb;g;‘z‘},E -
14\- 24\ 32? 585 -X21 a — @
" 21 31 11-120 28 53 10.5 mm KSBPS H -I 3 C B
----------- Zog S~
12? 22? 32? 'W03
b [ [N > n°™  KSBP5H13 Tyo\[mm] A B C @ E F F
__________ sza-ug o 1 2
14\ 24\ 34\ - -W30 KSBPSH13-y 117 40,5 41 12 155 60 50
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Zapojenie Pracovny diagram Typ KOHCOV)" spinaé 5 Eapom

13| 21% 2 ﬂ:%‘%O 1.02.2 3.8 5.9>ml'n KSBPS H 'I 4

e -Z1
13|”7j‘17 7 ﬂ%‘%0 13 2.9 59<n:n KSBP5H14
13 22 ; 21 -X11
13':1%7 7 i KSBPSH14
14\ 22 11 Y11
?? 7 sEE—i———i = KSBP5SH14
12 22 -WO02 gd £
Vo0 2 put e < KSBPSH14 , |
S -W20 N
? 777777 ? n  ypm=—r—." KSBP5H14
12 22 B —— -ZOZ O [—
VLT T KSBPSH14 <
,,,,,,,,,,,,, Zb31-32 e
14\ 22% 32? . 2.6 -X12 -
AT et 2" " KSBP5H14
ffffffffffff oL ]
T 2= i s

11 21 31 117120 0.9 2.4 5.9 mm KSBP5H14
,,,,,,,,,,, Zb21-22 E L C B
? ? ? -Wo3

22 32
| Zb%&:’“ﬁ KSBP5H14 Typ\[mnm] A B C o E F F
13 24\1 3:\ o -W30 KSBPSH14-y 104 40,5 41 10 155 60 37
13| 21 ) 02446 7.5 10.5 mm KSBPSH—|9
,,,,,, e ™ et X
13 zj R ==——— -Z11 Koncovy spinac s kladkou

‘3|mj? 7 ppE=— a4 KSBPSH19
1‘4\ 22 4.4

-X11
13 21 0 51 8.0 10.5 mm
\' ,,,,,, % 2 puEE <-  KSBPSH19
14 22 28 'Y11
" 21 0 28 57 10.5 mm KSBP5H19 d E
,,,,,, Zb BB 2
12? 22? -Wo2 I
T e e " KSBPSH19 H
11&\ 24\ -W20 s
11 21 02444 73 10.5 mm
112 KSBP5H19
777777 AnEE——»
12? 22? 2 PRz =] -Z02 OJ=1(© <
13| 21 31 217220 2.8 53 10.5 mm KSBP5H19
------------- 203 e =~
13 22? 32? 5.5 -X1 2 w
13| 23| 31 317320 29 54 10.5 mm KSBPS H —I 9
------------ Zoj3 e~
14\1 23 32? 5.5 -X21 a — @
1 21 31 0 2853 10.5 mm
1 BP5H1
el = ==l c B
12 22 32 =
VA pme—msg . KSBPSH19 Typ\[mm] A B C eod E F F
1‘5 24\ 34\ o -W30 KSBPSH19-y 115,5 40,5 41 12 155 60 50
13| 21 ) 03.86.8 1.3 170 mm KSBP5H3X
,,,,,, Zo - i Ly
B Zj S — 711 Koncovy spinac s packou a kladkou @22
13| 21 ) 0 49 94 17.0 mm KSBP5H3X
,,,,,, Zb R - .
15 zj P X11 plastov:al kladka
B 2 0o 76121 17omm KSBPSH3X ocelova kladka
,,,,,, Zb Nt g S
14\ Zj a4 Y1 ocelové loZisko
1" 21 0 44 89 170 mm KSBP5H3X E
,,,,,, Zb NpEE———— - —
= H
18 23 0 40 17.0 mm ]
\' ,,,,,, \' oy — - KSBPSH3x i
1l 24 -W20
" 21 03.86.6 1.1 170 mm
? ,,,,,, ? 2 ypEm—i—  KSBP5H3x
12 22 B — -Z02 <
13| 21% 31? 21_220 37 75 17.0 mm KSBP5H3X
------------- e e
14\ 22 32 7.7 -X12 iy
13| 23 31 ? 31_320 4.0 7.6 17.0 mm KSBPS H 3X
------------ 2031 —
14\1 24\' 32 ’ 7.7 -X21 a — @
1 21 31 0 3.7 75 17.0 mm
11-12 KSBP5H3x C B
----------- Zog = —T ~~
12? 22? 32? 'Wo3
SN ops—"fmm e KSBP5H3x Typ\[mm] A B C ed E F F
__________ sz3-z: - 1 2
15 Zj aj\ * -W30 KSBPSH3x-y 121 40,5 41 22 155 60 54

22




Zapojenie Pracovny diagram Typ " , . .
Koncovy spinac s pakou a kladkou 22
13',,,,?1,? 2 anme—eee ™" KSBP5H3x plastova kladka
ﬁ 2 D ] -Z11 ocelové kladka
%21% - %;:%gﬁ'ﬁw‘iT KSB;f-:'Bx ocelové loZisko
13 21 0 7.6 121 17.0 mm
\I ,,,,,, % A KSI?{[;I;BX
11?”7721? 7 ;}}220 4.4 89 1740<m>m KSBP5H3X . E
12 22 'Woz
13 23 0 4.0 17.0 mm H
\'\' o R ——— KSFJ\’/;S-"" Jusi)
1: : 03.86.6 111 170 mm KSBP5H3X
? 777777 ? Zb SEEEE——- 702
e -
12 22 21-22 <
13'____?1?”"731? Zbg}%%o 3.7 75 17.0<n:1 KSBP5H3x
14\ 22 32 o 7.7 -X12
11----?{\' 77773717? Zb% %‘%0 4.0 76 1704":1 KSBP5H3X
14 24 32 o . -X21
1 21 31 0 37 77.75 17.0 mm KSBP5H3X a —1 @
i ===l C B
U e . 2™ KSBPSH3x Typ\[mm] A B C e E F F
__________ szs-ug - 1 2
14\ 24\ 34\ - -W30 KSBPSH3xy 121 40,5 41 22 155 60 54
| & 217220 oot v 90; KSBP5H4x , L, v L
Mﬁ""j B " Zn Koncovy spinac s pakou a kladkou 522
13 21 0 21 37 90°
\' ,,,,,, % 7 npE=—e——— -~ KSBPSH4x plastova kladka
- 5 X1 ocelova kladka
U sy e, KSBP5H4x e
‘4\22 B Y11 E, ocelové loZisko
? ,,,,,, ? 7 NEEE—E—— KSBvr\,/f) ';4" od <_ﬂE1
13\',,,?\' 2o il .. KSBPSH4x :
14 24 -W20 i
1" 21 °
? 777777 ? 2 %iéo 19 30 46 90> KSB;;;"I-X
19| * 21 # 31 ::o 16 33 90° KSBP5H4x Oj= e <
\?? e e RS
1) 23 31 3mzo 17 34 90° KSBP5H4x [
----------- 2
13 23 32? 35 -X21 5 0
Mo Lo o ow . KSBPSH4x Ol—[0]
o ol ol HB - -Wo03 c B
13 23 33 0 21 90°
\' _____ = \' il -~ KSBPSH4x Typ\[mm] A B C od E E F F
@ -W30 KSBP5H4x-y 130 40,5 41 22 38,2 53,7 60 38,5
B namem——2 " KSBP5H44 . L . .
\? 2 — 711 Koncovy spina¢ s pakou a kladkou @50
?21% 7 %mo 49 > KSBP5H44
ul 2 30 -X11
13 21 0 34 50 90°
L 7 N <~ KSBPSH44
14\ 2 19 Y11 od E
1 21 0 19 35 90°
? ,,,,,, ? ] ————p KSBV':I%QM
:i ii 0 18 90° o @
\'\' 70 By — KSBVI:;;M Lo
14 24 = PN H
? ,,,,,, ? T ——— KSB;S';‘M l@’ o
12 22 B — = =
13| 21 31 0 16 33 90° KSBP5H44 O =&
e —=——1
14 22 32 35 -X12 _
woE e L0 7% % KSBP5H44 -
----------- 2031 —
14\- 24\ 32? 35 -X21 a O
"?21?31? 2 12 33 % KSBP5H44 ? 5
W =~ .wo3
B (R = KSBP5H44 Typ\[mm] A B C @d E F F
__________ szz-ug o 1 2
14\ 24\ 34\ - -W30 KSBPSH44-y 144 40,5 41 50 645 60 77
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Zapojenie

23| 33|

Pracovny diagram

019 31 47 90°

2122
I et ™
2122
B ]

0o 21 37 90°
2122
(e —— |
30
0 34 50 90°
2122
B T ]
19
0 19 35 90
112
2122 <=
0 18 90°
1314
iyl Rl
0 19 30 46  90°
112
B E——
112
IR —
0 16 33 90°
2122
= ——p
35
0 17 34 90°
3132
N
35
16 33 90

13-14
e\ zofi e

24] 34]

Typ

KSBP5H5x
-Z11
KSBP5H5x
-X11
KSBP5H5x
Y11
KSBP5H5x
-Wo02
KSBP5H5x
-W20
KSBP5H5x
-Z02
KSBP5H5x
-X12
KSBP5H5x
-X21
KSBP5H5x
-Wo3
KSBP5H5x

Koncovy spinac

s nastavitel'nou pakou a kladkou 22

plastové kladka
ocel'ova kladka

E, ocelové loZisko

E
: T

1l

(Ol—
AN
F,

Typ\ [mm]

KSBP5H5x-y 135+191 40,5 41

A B

C od E, E F F

2 1 2

22 46 55 60 22

019 31
e
P =

0 21 37 90°
e >

30

0 34 50 90°

21-22
Lt -
19

0 19 35 90°
11-12
AnEE—=———] -~

0 18 90°

R —
2324 >

0 19 30 46  90°
112
BRI e —
11-12
222 -

0 16 33 90°

21-22
31-32 -
i __S===

0 17 34 90°
3132
20} -
35
16 33 90

KSBP5H54
-Z11
KSBP5H54
-X11
KSBP5H54
Y11
KSBP5H54
-Wo02
KSBP5H54
-W20
KSBP5H54
-202
KSBP5H54
-X12
KSBP5H54
-X21
KSBP5H54
-Wo3
KSBP5H54

Koncovy spinac

s nastavitel'nou pakou a kladkou 250

2
od Ew
E 3 P ]]
1] -
JK i wl < ‘
QI B
01—[0]
C B
Typ \ [mm] A B C @ E E F F

KSBP5H54-y 149+205 40,5 41

50 43,5 57,5 60 22

Koncovy spinac ovladany
pruznou tyckou s plastovym nastavcom

23| 33|

31-32
b =
23-24

13-14
) 2ol ——-
24 34

KSBP5H61
-Z11
KSBP5H61
-X11
KSBP5H61
Y11
KSBP5H61
-Wo02
KSBP5H61
-W20
KSBP5H61
-202
KSBP5H61
-X12
KSBP5H61
-X21
KSBP5H61
-WO03
KSBP5H61
-W30

H

E

|

2d

Typ \ [mm]
KSBP5SH61-y

A B
199 40,5

C
4

ad E F F

1 2
7 50,5 60 22

24




et a-M
Zapojenie Pracovny diagram
13| 21 019 31 90
ﬁ 777777 %7 Zh i~
1l 2 i ]
13| 21 0o 21 90°
\ 777777 % Zb i =~
30
14/ 22
B2 0 34 90
% 777777 }7 Zb A -~
19
14 22
" 21 0 19 90°
? 777777 ? F T e L
12 22
13| 23| 0 18 90°
\\ Zb Bl -
14 24
" 21 0 19 30 90
? 777777 ? Zb NBEE———=
2l 2 ABE———— =
31 0 16 90°

13|

13|

32
31 0o 17 90°
31-32
7777777 20} <=
32 35
31 0 16 90°
1112
ffffff | whiE—— -
32

019 31 47 90°
2122
Zb A Tt
21-22
374 -

21 0 34 50 90°
% —————— % Zb A ] >
19
14 22
21 0 19 35 90°
,,,? Zb AR
22
23 0 18 90°
P —] -
21 0 19 30 46  90°
11-12
77—? Zb 2122 =
11-12
22 2122 -
31 0 16 33 90°
21-22
fffffff = —p
32 35
31 0 17 34 90°
3132
fffffff .
32 35
31
,,,,,, Zb o0 16 33 90
oy
33| 0 21 90°
13-14
fffff | o=
34
019 31 47  90°
EL7 ey =
2122
A T e——

21 0 34 50  90°
,,,,,, % R —
14% 22 ”
21 0 19 35 90°
? Zo BEEE—t e
22
23' ]3-140 18 90°
sz—<>
21 0 19 30 46 90°
? 70 IREE—— -
o e

31 0 17 34 %0
31-32
7777777 = ——
a2 35
s 33 90
””” Zb %15 -
32 )

13-14
,,,,, 23-24 L
\ 2o

Typ

KSBP5H62
-Z11
KSBP5H62
-X11
KSBP5H62
Y11
KSBP5H62
-Wo02
KSBP5H62
-W20
KSBP5H62
-202
KSBP5H62
-X12
KSBP5H62
-X21
KSBP5H62
-Wo3
KSBP5H62

KSBP5H7x
-Z11
KSBP5H7x
-X1
KSBP5H7x
Y11
KSBP5H7x
-Wo2
KSBP5H7x
-W20
KSBP5H7x
-202
KSBP5H7x
-X12
KSBP5H7x
-X21
KSBP5H7x
-Wo3
KSBP5H7x

KSBP5H7x
-Z11
KSBP5H7x
-X11
KSBP5H7x
Y11
KSBP5H7x
-Wo02
KSBP5H7x
-W20
KSBP5H7x
-202
KSBP5H7x
-X12
KSBP5H7x
-X21
KSBP5H7x
-Wo03
KSBP5H7x
-W30

Koncovy spinac ovladany
pruznou tyckou

Typ \ [mm]
KSBP5H62-y

A B C
199 40,5 41 7 50,5 60

B

Koncovy spinac ovladany tyckou 23

H
’41—&

%)

01—[0]

.;1 ocelova tycka

|LH73 | sklolamin4tova tycka
ocelova tycka 3 x3 mm

od

C

Typ \ [mm]

A B C
KSBP5H7x-y 274 40,5 41 3

B

od E F F H

1 2

50,5 60 22 7

Koncovy spinac ovladany ty¢kou @6

E lastova tycka
_ & _ [lpsoy

sklolaminétova tycka

ad

0] — (0]
C B
Typ\[mnm] A B C eod E F F, H

KSBP5H7x-y 272 40,5 41

6 505 60 22 7

25




Zapojenie  Pracovny diagram Typ Koncovy spinac ovladany
pruzinou s drotovym ukoncéenim

mle% 2 wpE—»  KSBP5H91 ‘
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Kovové koncové spinace série KS

PouZitie

Koncové spinace typu KS10 sa pouZivajd na ovladanie
riadiacich obvodov. Kryty koncovych spinacov su z Al
zliatiny, osadené tesniacou vyvodkou P 13,5. Svorky
umoZznuju pripojenie vodicov do 1,5 mm?2. Pohyblivy
kontaktny systém je u oboch spinacich jednotiek
mostikovy s dvojitym prerusenim. Vlastné kontakty
su zo zliatiny striebra.

Popis

Koncové spinace typu KS pozostavaju z vlastnej
spinacej jednotky, krytu a ovladacieho pohonu. Podla
druhu zabudovanej spinacej jednotky su okamihové,
alebo neokamihové (so zavislym pohybom kontaktov
na pohybe ovladacej Casti).

Kryt
° Sirka 40 mm s normalizovanymi rozmermi podla EN 50041

Instalacia krytu:
° 2 alebo 4 x skrutky M5 pre Sirku 40 mm

Spinacia jednotka:

o usporiadanie kontaktov: NO + NC, 2 NO, 2 NC
° ndtené rozopinanie

° okamihova alebo neokamihova

° tvar Zb: dva kontakty su elektricky oddelené

Spojovacie svorky:

° blok 2 kontaktov: M3,5 (+, -) 2 skrutky pozidriv
° blok 3 kontaktov: M3 (+, -) skrutka

o zavitova hlava s kdblovou svorkou

° znacenie je v stlade s normami I[EC 947-1,
IEC 947-5-1, EN 50005 a EN 50013

Spinaciajednotkaokamihovapozostavazizolacného
telesa, na ktorom si upevnené 4 pevné kontakty,
ktoré zaroven sliZia ako pripojovacie hlavickové
svorky. Vzdu3na vzdialenost rozopnutych kontaktov
je niZ3ia ako uvadza STN 33 0420 a je posudzovana
podla ustanoveni STN 35 4109 ,mikrospinace”.
Spinacie obvody nie su elektricky oddelené podla
EN 60947-5-1. Spinacie jednotky okamihové maiju
vstavany sytém pre nuatené rozopnutie kontaktov.
Dovolené ovladacia sila je 100 N.

Spinacia jednotka neokamihovd sa vyraba
s normalnym spinacim reZimom, alebo s presahom
spinania kontaktov. Spinaci rezim je vyznaceny na
diagramoch spinania. Spinacie obvody su elektricky
oddelené podla EN 60947-5-1.

Rozne ovladacie hlavy:

° cap

o cap s kladkou

o péka s kladkou, péka s ty¢ou nastavitel'na
alebo nie, s pruZnym ndstavcom,
a ovladana lankom.

InStalované s pouZitim 4 skrutiek @4 pre

Sirku 40 mm.

Predny kryt:
° uzavrety s pouZitim skrutiek M3

Elektrické zapojenie:
1 xvyvodka

Priklad oznacenia | K || S || 1 || 0 || 1 ||

il

s Lo |- [xdlxg

Spinacia hlava

: bez spinacej hlavy

: spinacia hlava s capom @7 mm

: spinacia hlava s capom g12mm

: spinacia hlava s capom a kladkou

: spinacia hlava s pakou a kladkou

: spinacia hlava s pakou a tyCou

: spinacia hlava s pruZnym ndstavcom

: spinacia hlava s nastavitelnou pékou a kladkou
: spinacia hlava ovladana lankom

ONONULDAWN=O

Spinacia jednotka
1: Zb neokamihova

2: Zb neokamihova s presahom
3: Zb okamihovéa s natenym rozopinanim

Ai
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Vieobecné technické udaje

Normy

Teplota okolia v blizkosti zariadenia
- pocas prevadzky

- pri uskladneni

Klimatickd odolnost

InStalacna poloha

Odolnost voci nérazu (podla IEC 68-2-27 a EN 60 068-2-27)
Odolnost vodi vibracidm (podla IEC 68-2-6 a EN 60 068-2-6)

Ochrana proti Grazu elektrickym prddom (podla IEC 563)

Stuperi ochrany krytom (podla EN 60 529)
Pevnost (merané na 1 milién operacif)
Minimalna odpéjacia rychlost

* Krytie KS 10 - Ox (nechrédnené prevedenie) ma stuperi ochrany P00

Elektrické udaje

Mechanicka Zivotnost
Elektrickd Zivotnost (podla IEC 947-5-1)

Jednosmerné vypinanie

Zariadenia sa zhoduju s eurépskou
normou EN 60 947-5-1.

-40 ..... +85°C
-30..... +80 °C

prostredie normalne a TH 17
Povolené su vietky polohy.

259 (10 ... 500 Hz)bez zmeny v polohe
kontaktov dlh3ej ako 100 ps

Il. trieda
IP 66

neokamihové kontakty 0.060 / okamihové
kontakty 0.001 m/s

3.10 cyklov

500V; 0,1 A: 3.1/
500V; 0,5 A:1,5.10/
500V; 1 A:1.10
500V; 4 A: 2107
400V; 5 A: 1.107

24 V; 10 A:
48 V/10 A; O ms

110 V/1,5A; 20 ms

220 V/0,65 A; 20 ms
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